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Agenda

Introduction et contexte
Présentation de la méthodologie CESAM
Le MBSE dans I’environnement de MathWorks
L’'implémentation de CESAM
- Quelques bonnes pratiques

- Q&A
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Pourquoi integrer CESAM dans System Composer ?

Réduction des erreurs et des omissions

Accélération du méthodologiques
déploiement MBSE

Amélioration de la collaboration
et de la tracabilité des décisions

Capitalisation de I'expertise

CESAM dans loutil )
Formation



CESAMES

CESAMES a pour mission

d’améliorer la performance
opérationnelle et la maitrise
des systemes complexes

sur tout le cycle de vie

Accompagnement pragmatique mixant conseil,
coaching, formation et assistance technique

Nos partenaires
VAVULCAIN

Reconnus sur toutes
les étapes depuis la
transformation jusqu’a
la mise en ceuvre dans
les projets

35

Architectes
chevronnés,
certifiés, issus de
I'industrie

D7S DASSAULT

SUSTEMES

Groupe francais référent de I'approche “systeme” MBSE

La plus grande
communauté
autour du MBSE

18.500 professionnels
10.500 formés/certifiés

CESAM

COMMUNITY

Approche
méthodologique
pragmatique et
collaborative

Origine
académique
mondialement

reconnue

CESAM

CESAMES Systems
Architecting Method

d"’ \‘
INGDPE
Daniel Krob
Spin-off 2011 INCOSE Fellow

Gains significatifs et mesurables

-50 a-70%
sur les réserves
critiques aux
passages de jalon

-20 a -30%
sur la durée des
projets et le colt

de I'ingénierie
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Ecueils observés dans Uensemble des secteurs

MOTIVATIONS DE ARCHITECTURE SYSTEME

En réponse a des écueils typiques de conception et

d'intégration rencontrées dans les systémes complexes ...

Solution inadaptée aux besoins et
contraintes externes

(parties prenantes pas assez impliquées,

Manque de prise en performances insatisfaisantes, trop colteux, ...)
compte des parties

prenantes

Problemes d'intégration

(travail de reprise, personnalisation
colteuse, maturité insuffisante, ...)

Manque de
coopération interne
Différences de compréhension entre

gestion de programme
et les différentes équipes d'ingénierie

(reprises, fonctionnalités inutiles ou
manquantes, inefficacités)
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... la mise en ceuvre d’une approche systéme
apporte la valeur suivante :

Gérer et maitriser la complexité, grace ala
connaissance et 'appréhension des nombreuses
dépendances internes et externes

Mieux répondre aux besoins et aux contraintes
des parties prenantes tout en étant plus rentable

Utiliser la valeur et le risque comme
parametres clés de conception

Aligner les parties prenantes et I'équipe projet
sur une vision partagée de la maniéere dont le
systéme fonctionnera, sera déployé et exploité

Etre challengé efficacement par ses pairs

CESAMES



Qu'est-ce (vraiment) le MBSE ?
VERS LE MBSE

modelbased

.. Architecture =
“hecss Engineering

MBE

consistency

models SEtOOlS
SYStem G comp lex

sy stems

modelling
requirements
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MBSE, Architecture Systemes, Modélisation
Systémes, etc : de nombreux termes sont
actuellement utilisés, parfois pour représenter
des activités similaires, parfois non.

Le terme MBSE est souvent utilisé comme

un mot fourre-tout dans lequel nous avons
tendance a tout mettre (y compris ce que nous
ne comprenons pas).

Cependant, elle implique des types de
disciplines différents (modélisation,
architecture, etc.), avec des enjeux
différents, et ne pas les percevoir peut
entrainer des difficultés dans son déploiement.

CESAMES
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Qu'est-ce que le MBSE ?

VERS LE MBSE

MBSE signifie Model-Based Systems Engineering
(ingénierie systéme basée sur les modeles)

*= |ngénierie systéme?

L'objectif de I'ingénierie systéme est de formaliser et
de maitriser la conception et la validation de
systemes complexes, systemes dont la complexité
rend impossible toute gestion qui ne soit ni globale ni
structurée.

= Basé sur un modele?

Il s'agit d'une approche outillée de l'ingénierie
systéme, axée sur ['utilisation de modéles comme
principal moyen d'échange d'informations, plutét
que sur I'échange d'informations basé sur des
documents.

Besoins

Propriétés attendues

Environnement

Scénarios fonctionnels

Modéle d'un systéeme
Constitué de vues (= représentations d'un systeme selon

e EEEE E e

Scénarios organiques

une perspective donnée) liées entre elles

Interfaces opérationnelles

[ —

L'ingénierie systéme basée sur les modeéles (MBSE ) est I'application formalisée de la modélisation, pour soutenir les activités
de définition des exigences du systéme, de conception, d'analyse, de vérification et de validation, tout au long de son cycle de vie.
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Le MBSE repose sur 4 piliers

VERS LE MBSE

Fournit

une syntaxe et une
sémantique pour
représenter les données

M W
Fournit

des conventions et des
regles pour organiser
les données de
description du systeme

Syntaxe
Sémantique
Langage de
modélisation

\

Méthode

Cadre
d’architecture

Outil

Architecture du systeme
~___—— Modélisation du systeme

Modélisation
Ingénierie
des exigences

Fournit

un processus et des
étapes pour décrire un
systéme et construire

son modéle
CEsaAMm &4

Implémente les
fonctionnalités de
modeélisation dans un
langage de modélisation

‘\ System Composer

A A | NATO

CESAM Bz
Le MBSE s'appuie sur 4 piliers, intrinséquement corrélés, qui impactent le processus
de modélisation et doivent étre choisis en fonction des objectifs de modélisation.
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Un cadre en 3 visions « ou couches »
LE CADRE CESAM

. . , . = Quels services le systeme
Vision opérationnelle .(:). Pourquol .53 on environnement?
Missions
du systéme .
EXTERIEUR
/v \ INTERIEUR
Fonctlon \
ViSion fonctionne”e Fonctlon Fonction Quoi Quelles sont les
fonctions a réaliser?
onctlon
Matériel Comment
Matériel De quelles ressources
Vision organique doit-il &tre constitué?
Logiciel Logiciel
Personnes Composants techniques

Tout systeme peut étre analysé a 'aide de trois visions architecturales...
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Architecture fonctionnelle Architecture opérationnelle

Architecture organique

Vue d’ensemble
LE CADRE CESAM

Besoins

Cycle de vie

Exig. fonctionnelles Modes fonctionnels

Etats

Propriétés attendues

... et de cinq aspects. Le cadre représente 'ensemble

Environnement

Connected Toothbrush

tommation
e Techomteay

{ﬂ'l

f

Omrmopment

= Suwpy chan Sustanabiity

Cas d'utilisation

Scénarios opérationnels

Scénarios organiques

Eléments statiques

Webinaire - 05/02/2026 - Implémentation de la méthode CESAM dans System Composer

Brush child teeth M-
e 2 e S
Parallel

Scénarios

maximal de vues pouvant étre réalisées.

Interfaces opérationnelles

Interfaces fonctionnelles

Interfaces

CESAMES



Modele systeme

VERS UNE INGENIERIE SYSTEME BASEE SUR DES MODELES

Environnement

Interfaces opérationnelles

Besoins Cycle devie Scénarios opérationnels
- o=
= = = — B i
= T = =\ | =
= —1
Exig. fonctionnelles Modes fonctionnels Décomposition et interactions fonctionnelles Scénarios fonctionnels Interfaces fonctionnelles
T e EEEEEEE
~ = O e A || (T P ——
=E — N — B F— TTre =
B 2 | :
——
Exigences organiques Décomposition et interactions organiques Scénarios organiques Interfaces organiques
:
= =
® =
s — =
E ——
B
-]
£
g
&3 L
Interfaces

Propriétés attendues Etats Eléments statiques Scénarios

Structure agnostique des outils : Cadre d'architecture systeme

~ [300 Reference Models
» [ REF_ExternalSystems
» [ REF_Stakeholders
~ [301 Operational View
() OPE_Architecture six
9 OPE_Architecture~mdl.simx
OPE_LifeCycle_Phases.sIx
10) OPE_Needsslreqx
@ OPE_Needs~slregx.simx
@ OPE_UseCases.slreqx
® OPE_UseCases~slregx.slmx
~ [302 Functional View
FUN_Architecture.slx
9 FUN_Architecture~mdl.slmx
FUN_Modes.sIx
@ FUN_Modes~mdl.slmx
@ FUN_Requirements.slreqx
@ FUN_Requirements~slregx.slmx
~ [3 03 Constructional View
@ CON_Architecture.slx
@ CON_Architecture~mdl.slmx
m CON_Requirements.slreqx
CON_States.slx
@ CON_States~mdl.sImx
~ [3 Allocation
ﬁ FUN_to_CON_Allocation.mldatx
» O App
~ [ Data
% CESAM_CoreTypes.sldd
% CON_Interfaces.sldd
{25 FUN_Interfaces.sldd
% OPE_Interfaces.sldd
~ 3 Profiles
</> CESAM_Profile.xml
3 Reports
> resources
» [ Scripts

System Composer

Structure implémentée dans System Composer

Le cadre d'architecture systéme, avec sa nature
indépendante des outils et du langage, est un
moyen naturel d'organiser un modele systeme.

Un modéle systéme est organisé avec une structure
qui permet de trouver, de lier et de gérer correctement
la cohérence de tous ses artefacts.
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Ingénierie Systeme — MBSE chez MathWorks

MATLAB, Simulink,
Requirements Simscape, Code, FMU

Toolbox System Composer

requirements

and traceability implementation

safety, verification
@ security, Simulink

PhysicalStereot reliabilit
cost 800 USD R Test
weight 2 Ibs SlmUIlnk FaUIt
power 150 W
. Analyzer
extensible .
roperties behavior
| prop modeling
system analysis connectivity Stateflow

and optimization

and data flow query-based

views 15
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Définir I'architecture et I'enrichir progressivement

| 1] Commandsp—| > Commands

- RFControl )

@ D |4l Commands (> IMUData LFControl D:}

O g E LRControl &)

t H \
e o =1 R {B CPUConnecti ion L
F 7~ o > RRControl b}
2 [ [
A v A

ModuleControl

Blmv =0 —

LFPower b)— ]

CPUPower CPUPower |

Power b ) —{> Power ‘
Total |
| _—1 RFPower >,7|7‘7
" LRPower b)—— —— |
5 ppLEM! g
[#6-Power (< MUPower [ | ‘
RRPower P )————|
[#10: Total Mass B v
mww,‘:u:w: 5T
> }limage g §
L 5

Requirements - Quadcopter

[ o e B A ) ver FEDE 2E

§ 5T 3
ié 2 ] g ] Index D Summary Implemented
E
v [ quadcopter -, 2 )
v E1 #1 Aircraft Performance ( )
B 11 #14 Aircraft horizontal velocity ( )

Définir 'architecture et I'enrichir progressivement TR —

SENEET Poucr Sourcs SN

Tracer vos exigences et les affiner au méme rythme
que lI'évolution de I'architecture
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Allocation des éléments d’architecture

-

<A§¢4‘§§\\*‘

Scenario 1

Scenario 2

@ Allocation Editor

ALLOCATIONS

Front ECUMemory Used (MB) 110
Front ECU Memory (MB) 100
Front ECU Overloaded 1
Rear ECU Memory Used (MB) 0
Rear ECU Memory (MB) 100

Rear ECU Overloaded

Filtrer pour afficher les
elements selon :

— Le type

— Le stéréotype

— L’allocation (ou non)

b- Port

E] Allocated

Py ECU

>~ Connector I:I Un-Allocated | P ECUCore
\’i Function

D Component
ROW FILTER

== 3 (S| £h ] (@ O Port Allocated
- = C ct Un-Allocated
New Open Save Add Scenario Delete Scenario  Synchronize onnecter D n-Alocete
Allocation Set  Allocation Set  Allocation Set v D Component
FILE SCENARIO REFRESH ROW FILTER
ALLOCATION SET BROWSER o Scenario 1
) i i - i d w <
a4l Functlon.al_to_LoglcaI § 5 s § ® = |
27| Scenario 1 s |3 5 6 2 2 |2
= - E £ |« | |E |2 [ |E |E
4 [% Logical_to_Physical S8 5§ 8 8 |2 |8 & &
; ZC [E [z [C |8 |= |= |=
#7 Scenario 1 S99 s |5 [ |8 |¥ |& |&
o |8 [ [3 (8 |E |2 |2 |2
= » = = o |k 2 Q9
DDD0DO0DO0g gD
[ S
4
&r
=] Fan Controller 4
v [*] MachineB3 4
~ [™] MachineA 4
~ [™] Front Cooling Unit 4
~ ™ Front Cooler
) Motor 4
v [] MachineB2 4
~ [™] MachineC 4
O Port E, Allocated 2 Ecu g M D Rear Cooler
} v Iélﬁmnec‘cor I:, Un-Allocated :ECUCore Y| Clear All Filters D Motor 4
Component Function =
COLUMN FILTER FILTERS [ Temp Sensor 5
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Utilisation des profiles, steréotypes et propriétés

4] system Composer Profile Editor -

Profile Browser Stereotype Properties g
e . . Filter profiles: <all> * Name: SoftwareComponent
Définir des profils avec des - = B B  Styling
v (3 Autoprofie
yr 7 " sy 7 B ErT— Base stereotype: AutoProfile.BaseComponent
stéréotypes, propriétés et styles oy e
Py opon
Stereotypes B s » Defuit Stereotypes for Compostion
& system 3 @
S Tgpae . , . .
:é T:l';‘“—‘e“ (] ImmeZ\:\g, enun\ela:: - Imp\Lan:l:;: — Unset - Styl I n g S ema nth ue (aUtomatIq u e)
o ot 2 WCET double . ms 0 . Ouontopes
3 [ ‘ Properties
A Eh1 v Main o
Ar~ifi A rds Name Door Lock Controller
Spécifier des stéréotypes et des ) N oo o s
propriétés pour les composants, | i .. | ScfareCompon.. Sl —
. ImplementationL... |Simulink
ports, connecteurs et interfaces i =i weer 0ms
: Latency 0ms -
—(> rearPassSensor Pass Rear Door Actuator b )--------- Cost 20 UsD :
ASIL_Level QM sr")oec(-lzfxles
»—(> keytocaton doorStatus D) -@docrsta Development_Eff.. 2.5 prop
I
View: component diagram ;
po g Eilter:
R All ASIL-A
= components
I 11— N
7 . " | i
Effectuer des analyses Créer des vues automatiques || View: component hierarchy
’ r
& Ins;;;:;s“ o ‘I:;tlt;ncy ASIL_Level ‘C;st Devvell;';.)lr;lent_EffmF Architecture AL ! v
4 B KeylessEntryArchitecture OUNDEFINED | | 2010.77 2476
4 B3 Door Lock/Unlock System 0UNDEFINED |+ 44 15.3p —
» o Door Lock Controller oQMm [+ 20 2.5F X : Select Components
» [ Driver Front Door Lock Actuator 0 UNDEFINED | 4 3.2} : g -
» [ Driver Rear Door Lock Actuator 0 UNDEFINED |+ 4 3.2p . e l
» 3 Front Driver Door Lock Sensor Qam |~ 2 op s
» [ Front Pass Door Lock Sensor M [+ 2 op Create Groups
» 3 Pass Front Door Lock Actuatoraa DEFINED |~ 4 3.2p
» [ Pass Rear Door Lock Actuators DEFINED |+ 4 3.2p
» B3 Rear Driver Door Lock Sensor oQl |~ 2 op
» [ Rear Pass Door Lock Sensor oQm |+ 2 op




Needs
analysis

Functional
requirements
Architecture

Lifecycle
analysis

Functional
modes

Stakeholder
analysis

Use Case
analysis

Analyse opéerationnelle dans I'environnement MathWorks

Operational
scenarios

Operational
interfaces
(flows)

Functional
interaction &
Breakdown

Functional
scenarios

Constructional
requirements
Architecture

Expected
Properties

Technical
configurations

States

Functional
interfaces
(flows)

Constructional
interaction &
Breakdown

Static
Elements

Constructional
scenarios

Scenarios

Constructional
interfaces
(flows)

Interfaces
(lows)

‘ MathWorks:

Operational
Architecture

Functional
Architecture

Constructional
Architecture
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Analyse opéerationnelle dans I'environnement MathWorks

Stakeholder
analysis 3 E?;F

~ -
\\ -
~ .-
\\ -
4 ~~ -
~ -
~ -
o ~ -
~ -
< -
~ -
~ -
~ P
T
1
1

! \\V
analysis analysis analysis scenarios (flows)
- “ '
4 =
F
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Démonstration

‘ MathWorks-
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Les langages de comportement s’integrent dans I'architecture systeme

0 e

Target. Wheel1 @- Q -{>—>.cwm¢ llllllllll
R ._.BJ S @ Simscape
| Stateflow —
1 Toohaade |
Target. Wheel2 @- -/_\‘) ~{>—>.0m xxxxxxx . signal2 ,_@ : T "
2 Interrupted S P
[needsUserinput] ‘ 'Mhitedun mmmmmmmm .Mlz.—m—‘ ¢ : 7 ) @mm ‘‘‘‘‘‘ @ ~ .,l?l_»_..
| Environment © “Ej & IJJ
) ¢ 77&—"’—@
1 [validinput] R\ defined by o l - x o /z - :: :I =
defined by defined by

Trajectory " Tra]ectory Va Motor Cpntrolle® oy
W Follower

Generator | Control Station l | Trajectory Follower l | Motor Controller l | Robot Body @l
™~ Sequence Diagram

defl/ned by N e e v

/WW constrained by )
Processing \ -

defined by\ f—m —U R2024b

FUNCTIONAL
MOCK-UP
UNIT
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Simulation — Analyser les scenarios

’b ElevatorSystem - Architecture Views Gallery ~A_DOx MATCAB'R20233~ préreleass Use P Sequence Viewer - ElevatorSystem
SEQUENCE OUGRAM 3 BlevatorSystem »
jecution » -
Q @ Elevator Control Elevator
W) " Plant
1 1=}
OMPONENT | FRAGMENT | NAVIGATE SYNCHRON Iy I |
S - = Elevator Elevator Manager
ElevatorlRequest o i Col - i
é 8 { ntrol... Control...
2 '
2 o o
il
: I Elevator Control ] ‘ Elevator Plant m 4] ey !
g 7 7 § = Ii
=i 1 1 n LogReque
@0 1 Elevator Controller 1 | l —
E 1 1 3
. . . 2 i ;
i i i . Ao i
i i i A Servorg
= 1 1 1 2}
1 ‘ i
§ 1 g ButtonSwitch [ButtonSwitch == 4] I
= ; ButtonSwitch f | Car_1_Switches
1
' p Motor_1_Commands [Motor_1_Commands == MotorCommand.GoUp]
: Car Commands : :Molor_l_Commands
: Motor_1_Ci [Motor_1_Ci == MotorC Stop]
! Car Commands ! 1 Motor_1_Commands
1 1 1
1 1 1
» 1 1 1 -4
" Stateflow (chart) ElevatorSystem/Elevator Control/Elevator Controller 1/Controller * - Simulink prerelease use O =3
4 Controller
©® [TJElevatorsystem » [SElevator Control » [MElevator Controller 1 » G Controller » -
Q 'G,\an_""_--—_--—--_—----————_-__\
Rl urrentFloon)
1 (clearRequests{currentFioor) (Stopped !
= | floorClr, data=current
———————— - carCir.data=cutrentFloor .A<7
o fRequests Foors \I | @send(fioorci)
o \ 1 ““”?‘,W L) 1 ¥ send(carCir)} {DoorCm.c
“ [} I X ) SRS foorEy[doorEy data=forStatus. OPENED]
doorEy[doorEv.data=foorStatus. OPEN!
I ® 1 (AFioor [ Y " 3
o : i : 1 L
1 I after(3jsec)
® 1 1 ! 1 1 ! 23 o-#{Bootfmd. data=DoorCpmmard CLOSE:
" 1 ) 1 ¥ 1 | Rg/{Carcmd data=MotorCommand] send(T}oorCmd)) 1 .1
@ 1 SO § A | :“:—”E‘ld vitioorEv.data>py | ‘ send{(CarCmd);} 1 :
registerFRy(floarRa fata);  fiorEv.data NIFl00r=1oorE:
| send(Rq.Servicing) )‘ 1 send(arrive, Servicindh:} 1 tFloor)] \ T I
4 1 NS/ 1 1 1 iCarGmd. d4ta=MotorCommand.GoUp 1
-~ | carRg/{registerCRq(carRq dala) | (Gemweentioors | sel rad) ) 1
o | sendiRa Servicing)) 1 I 1 1 Stopping | 0z
® 1 1 ] 1 en:clearRequests{currentFloor);
1 1 1 floorClr ; 1 s
® 1 I \ ) } carClrdata=currentFloor; 1
EaeTIoee ] (cumentoon) ci) ]
® 1 {CarCmd.data=MotorCommand.Stop; | Send(carClr); 1
1 send(CarCmd);}
= H 1
= \—————————————————————————————’
1
MATLAB Function]  [MATLAB Function MATLAB Function
registerFRa(f) registerCRq(f)
[MATLAB Function MATLAB Function
] q (1)
-}
» >~ .
Paused View diagnostics 109% T=3.100 I Paused auto(FixedStepDiscrete) Paused Auto

4\ MathWorks'
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Modéliser n’est qu’un point de départ
BONNES PRATIQUES D’ARCHITECTURE

25

Consacrer le juste
effort a I’architecture
systéme

Utiliser I’architecture
systéme de maniére
collaborative et
ouverte

v/ Construire chaque vue avec v/ Aligner l'organisation sur le

<

une mentalité codt/valeur

Modéliser n’est pas une fin
en soi (bien au contraire)

Considérer I'architecture
systéme comme une activité
de réduction des risques

Travailler de maniére itérative
et progressive

Manier I'art de I'atelier!

Garder a I'esprit que la vision
d’'un systéme évolue avec le
niveau de compréhension

Aligner le projet
avec le systéeme

Avoir le souci
de se mettre ala
place de chaque
interlocuteur

<

<

produit pour éviter I'inverse

Pousser aux usages de
I’architecture par le projet

Communaliser tout
ce qui doit étre commun!

Manier I'abstraction

Structurer a I'aide de
patterns d’architecture

Optimiser le rendu visuel
pour favoriser I'impact et
la compréhension

Modéliser n’est qu’un point de départ : 'essentiel du travail de I'architecte consiste a transformer ce
modéle en une architecture partagée, utile et réellement utilisée, grace a des bonnes
pratiques ancrées dans le pragmatisme, I’écoute et la collaboration

Webinaire - 05/02/2026 - Implémentation de la méthode CESAM dans System Composer
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MathWorks se préepare a supporter le standard SysML v2

Travaillez dans System Composer
aujourd’hui et soyez préts pour SysML v2 !

— System Composer est aligné avec les concepts
de SysML v2

L'interopérabilité est notre priorité
— Acces aux données des modeles System
Composer via les APl RESTful SysML v2

Contactez-nous pour en savoir davantage
sur notre béta.

SysML v2

Re;)é)éléo‘ry o |
LJ
External SysML v2
Services
Pour plus d’informations :

https://www.mathworks.com/products/sysml.html
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System Composer Onramp

Self-Paced

\ : Validation
Un mini-cours gratuit sur les bases de I'utilisation de
System Composer pour créer et lier des modéles e Y
d’architecture MBSE avec les modéles MBD -
-

- , . . . , . Implementation
Vidéos courtes, exercices pratiques et retour immédiat -
Disponible depuis Simulink (R2024a ou plus récent) ou = .
directement en ligne. R
Au programme: T -

— Les principes fondamentaux de System Composer '

— La création de profils et de stéréotypes B W— I S—

— Le lien entre modéles d’architecture et exigences e B oy

— L'utilisation des vues et des filtres

— La connexion entre System Composer et Simulink pour
valider les tests

ASSESSMENT

» At any point of time, x_ball -
x_quad must be greater than -0.4
and less than 1.2

EXPRESSION TREE
» Assessment1: At any point of

time, (x_ball - x_quad) must be

greater than -0.4 and less than 1.2

4\ MathWorks'
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Notre proposition de formation courte

/_\
| CEsAM
OBJECTIFS DE LA FORMATION MBSE: ARCHITECTURE SYSTEME, LES FONDAMENTAUX - 3 JOURS

un apercu général des principes fondamentaux de l'architecture systeme et des

Q ’objectif de la formation d’introduction a Uarchitecture systemes est de fournir
processus clé d'ingénierie systemes.

o v Comprendre comment l'architecture systeme peut aider
Les stagiaires tout concepteur de systeme a mieux relier les besoins des

qui suivent cette formation principales parties prenantes aux choix de conception.

doivent etre capable de: Comprendre les trois vues architecturales

qui sont utilisées pour décrire un systeme.

v Comprendre comment l'architecture systeme peut servir
de cadre pour certaines analyses avancées (V&V, trade-off,
...) et pour le développement de projets collaboratifs.

v Promouvoir un vocabulaire et un processus standard
pour le déploiement de l'architecture systeme.
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